
 

 

ÁREAII 

 

Área:Firmware de Equipamentos Industriais e Sistemas Inteligentes e Avançados em Controle e 

Automação de Processos. 

 

 

Perfil do Candidato: Graduação em Engenharia Elétrica ou Engenharia de Controle e 

Automação ou Engenharia Mecatrônica ou Engenharia da Computação, com mestrado ou 

doutorado com tema na área de Controle e Automação de Processos Industriais. 

 

 

 

Programa para as Provas Escrita e Didática do Concurso na área de 

Firmware de Equipamentos Industriais e Sistemas Inteligentes e  

Avançados em Controle e Automação de Processos.  

 
 

EMENTA 
 
I. Firmware de Equipamentos Industriais 

I.1. Sistemas Operacionais Embarcados; 

I.2. Protocolos de Comunicação; 

I.3.Regras e Cuidados em Firmware de Equipamentos Industriais:Tipos primitivos; structure 

“padding” e serialização; unions; modificadores const e volatile para variáveis e ponteiros; 

interrupções, latência e proteções; operações “atomic” para processadores de 8, 16 e 32bits; 

regras MISRA; portabilidade e o pré-processador C; 

I.4. Conceitos de Portabilidade de Código; 

I.5. Diferença entre Processadores; 

I.6. Técnicas de Portabilidade. 

 
II. Sistemas Inteligentes Avançados em Controle e Automação de Processos 

II.1.Controle em Cascata e Controle de Razão 

II.2.Controle Antecipativo e Controle Seletivo 

II.3.Compensação de Tempo Morto e Controle Baseado em Modelo 

II.4.Sistemas Inteligentes de Controle Baseados em Redes Neurais 

II.5.Sistemas Inteligentes de Controle Baseados em Algoritmos Genéticos 

 
III. Circuitos Elétricos,Eletrônica e Conversão de Energia 
III.1. Circuitos de Corrente Contínua (CC) em Regime Permanente 

III.2. Circuitos Utilizando Diodos 

III.3. Lógica Combinacional 

III.4. Circuitos Magnéticos e Transformadores Monofásicos 

III.5. Métodos de Partida de Motores de Corrente Alternada 
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